-Motor & Power

Consente di pilotare: relé, solenoidi, motori passo-passo e

Shleld per motori DC.

@ Caratteristiche
Ard u I “ o + Compatibile con Arduino Due™, Arduino Uno™, Arduino Mega™

« Basato sul chip L298P (driver doppio full bridge)

« Uscite per il controllo di 2 motori DC o di 1 motore passo-passo bipolare
« Alimentazione: esterna o da board Arduino

Specifiche

+ Alimentazione: 7..46VDC

+ Corrente massima: 2A

+ Dimensioni: 68 x 53mm /2,67 x 2,08”
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(()SELEZIONE ALIMENTAZIONE
Vin: alimentazione fornita da Arduino (max. 2A)

PWR: alimentazione fornita da un alimentatore
9 INGRESSO ALIMENTAZIONE ESTERNA esterno (max. 50VDC/6A)
(max. 50VDC/BA)

SCARICA LO SKETCH D’ESEMPIO DALLA SCHEDA DEL PRODOTTO VMAO03
DISPONIBILE SU WWW.VELLEMAN.BE

Partecipa al nostro forum Velleman Projects
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E disponibile il nuovo catalogo
Velleman Projects. Scarica la tua copia da:

www.vellemanprojects.eu
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