
ARDUIMU+V2 (FLAT)

Prezzo: 111.47 €

Tasse: 24.52 €

Prezzo totale (con tasse): 136.00 €

Unità di misura inerziale costituita da un accelerometro a 3 assi, 3 giroscopi, due regolatori di
tensione (3,3V e 5V), una porta per GPS (compatibile con uBlox, EM406 e MediaTek
MT3329), un microcontrollore Atmega328 @ 16 MHz e un alcuni LED di stato. Il
microcontrollore è in grado di eseguire il codice Attitude Heading Reference System (AHRS),
basato sull'algoritmo DCM di Bill Premerlani.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Accelerometro 3 assi.
Giroscopio a 3 assi.
Arduino compatibile.
Codice sorgente incluso e Open Source.
LED di alimentazione (verde).
LED di stato (Rosso, Blu, Giallo).
1 porta SPI.
1 porta I2C.
2 uscite PWM (per servi).
Porta GPS (compatibile con uBlox, EM406 e MediaTek MT3329).
Diodo di protezione.
Uscita seriale su connettore per servo standard (Ground, 5V, TX-OUT).
Peso: 6 grammi.

DOCUMENTAZIONE E LINK UTILI

https://futuranet.it
https://code.google.com/p/ardu-imu/downloads/list


Eagle files
Manual
Schematics PDF
Board Diagram PDF
Code
ADXL335
LPR530AL  (dual)
LY530ALH  (sigle)

 

http://stuff.storediydrones.com/6DOF_ArduIMU_v20.zip
https://code.google.com/p/ardu-imu/wiki/HomePage?tm=6
http://api.ning.com/files/Odb*eaGUT14vgHAaXa1n08FSPLWp*1lS4Hv*e9TfK0OiS*wVxxOSej3zahMBd52*aqDdfWE30dlIcRiOWo-3EqvXctRtijkL/6DOFArduIMUv20sch.pdf%22%3E6DOF-ArduIMU-v20-sch.pdf
http://api.ning.com/files/PP1zb-rJcnJUXCbF-ReWHkyjhn1mcv5LC48HzMNUcsgyudcVSsT6vBhYjaf3c2hFef2WQlTylmT7AZ0tpTBJl9Wx8m8k4vn9/6DOFArduIMUv20brd.pdf%22%3E6DOF-ArduIMU-v20-brd.pdf
https://code.google.com/p/ardu-imu/downloads/list
http://api.ning.com/files/vuLVL7FAtL5UFAb8JcPW*Y2072K8FbqRFcjGsQm-YrsxNL*NLqdModEjPLbOTqa0rB-JwP7YG3splBtAxt5CEq7Z37tlnEM4/adxl335.pdf
http://api.ning.com/files/PP1zb-rJcnJxWPnI1bg1aFLzvBQ0pxMxos8uAyHCT0Xstr-eeAI5P-mzFAib4pJR*c1fDbwIoIrLB2ih0le8b4jWOtyYcYuN/lpr530al.pdf
http://api.ning.com/files/btvkW9HA84tfowJHxvQcBmYJzWkOKWz8zWKm2Hg-fox*WYxPRqT6N12xEWhdckGi*12CrhBziVs1zw-iZgNcXwmA*h0g-5ki/LY530ALH.pdf

